Robdética / Robbs

PUDU-CC1-PRO

PUDU ROBOTICS

Carateristicas

O PUDU-CC1-PRO-B é um robd de limpeza auténomo 4?en?1 (varrer, aspirar, esfregar e passar o pano) concebido
para ambientes comerciais e industriais. Utiliza LIDAR + VSLAM para navegagdo de precisdo e |A para detetar
manchas e otimizar as rotas de limpeza.

A sua bateria permite-lhe trabalhar durante varias horas, e a sua base inteligente (ndo incluida) recarrega o robd, enche-
o de agua limpa e drena a sujidade automaticamente. Também gera mapas de sujidade e é facil de manter gracas ao
seu design modular.



Especificacbes

Cor

Modos de limpeza

Funcdes de IA

Componentes modulares

Adequado para diferentes tipos

de chao

Comprimento de escova
Comprimento de lavagem

Altura maxima do limiar

Largura de cruzamento de
ranhura

Angulo méaximo de subida

Capacidade do deposito

Enchimento e drenagem
automaticos da agua

Carregamento automatico
Poténcia de aspiracao
Limpeza dos cantos

Tempo para recarregar

Autonomia

Eficiéncia de limpeza

Preto

Varrer + aspirar + limpeza com esfregona
Limpeza

Limpeza

Poder de limpeza adaptéavel
Detecéo de efeitos de limpeza
Controlo do estado de limpeza

Montagem e desmontagem facil dos acessorios:
Escova lateral

Escova rotativa

Rodo

Filtro

Esfregona

Chao duro:
Pedra natural
Terrazzo
Marmore
Tijoleira
Resina epoxi
Arenito

Pedra artificial

Chéo suave:
Alcatifa de pélo curto

500 mm

400 mm
20 mm (modo de deslocacgéo)
8 mm (modo de limpeza)

35 mm (modo de deslocacgéo)
20 mm (modo de limpeza)

8° (modo de deslocacao)
3° (modo de limpeza)

Depésito de agua limpa: 15 L
Deposito de agua sujo: 17 L

Funcao disponivel com estagdo de trabalho (estacédo de trabalho
vendida separadamente)

Regresso do robot a estacéo de trabalho para carregamento automatico
(estagao de trabalho vendida separadamente)

10000 - 15000 PA

<<6cm borda a borda (certas aplicagbes de escova lateral)

3h

Modo de lavagem: até 5 h

Modo de aspiragdo: até 5 h

Modo de aspiracéo de alcatifas: até 4 h
Modo de lavagem silenciosa: até 9 h

700 - 1000 m2/h (modo de limpeza geral)
1500 - 3000 m2/h (modo de limpeza através de reconhecimento com IA)



Ruido durante o modo de limpeza

Velocidade de deslocacéo

Processador

Navegac¢dao e posicionamento

Sensores

Integracdo com elevadores

Reinicio do trabalho apos
interrupcao

Programacéao de vérios robots

Interface

Pega de direcdo extensivel

App movel

Bateria

Peso

Dimensodes

Certificagao

Grau de protecc¢éo

<<70dB

Max. 1,2 m/s

RK 3588S

Pudu SLAM

Laser SLAM

Sensores multifuncionais para desvio de obstaculos
Detecéo da presenca de caixotes do lixo

Detecdo da presenca da caixa do filtro de agua

Céamara olho de peixe VSLAM
RGBD

LiDAR

Camara frontal RGB

Camara traseira RGB

Sensor dianteiro de mono-linha
Sensor traseiro de mono-linha
Sensor ultra-sénico

Navegacao autdbnoma entre pisos do edificio (eletrénica ndo incluida)
Apés a interrupcao do trabalho, este deve ser retomado a partir do

ponto em que a tarefa foi interrompida

Programacao inteligente de varios robés de limpeza
Colaboracao entre rob6és de limpeza

Mudanca automatica de equipamento

Atribuicdo de varios robds a varias estacdes de trabalho

Ecra tatil LCD 10,1"

Facilidade de movimento para fun¢des de mapeamento e limpeza
manual

Controlo remoto

Consultar o estado da tarefa

Notificacdes em tempo real

Geracao automatica de relatérios de limpeza

Android:
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.pudutech.merchant
iOS: https://apps.apple.com/us/app/pudu-link/id1598340894

Fosfato de ferro e litio (LiFePo4)

75 Kg

682 (Al) x 663 (Lg) x 568 (Fd) mm

IEC 63327

IPX4



